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FEKT VUT v Brné

Osciloskop Agilent 54600A

Popis

Jednd se o dvoukanalovy osciloskop s Cislicovou paméti zobrazenych
prib&hd a parametr( nastaveni. Maximalni vzorkovaci kmitoc¢et je 20 MHz
a Sirka kmitoctového pasma je 100 MHz. Osciloskop umoznuje kurzorové
meéreni frekvence, ¢asu a napéti. Pomoci sbérnice RS 232 nebo GPIB
(volitelné pripojitelné moduly) Ize pouzit dalkové Fizeni osciloskopu nebo

pripojit tiskarnu.
r———

HEWLETT S4600A DG MK
ﬂm OSCHLOSCOPE & CHANNEL

Softwarova -
tla(\flltka l 2
PN o] | O
N N
Nastaveni Kalibra¢ni ob. Zemnici Sitové

jasu signdl +5V  svorka tlacitko

1. Méfeni napéti (Spicka—-spic¢ka, ef. hodnota, stfedni hodnota, max. a min hodnota)

2. Méreni Casu (frekvence, perioda, Cinitel plnéni, sifka kladného a zaporného
impulsu, doba nastupné a sestupné hrany)

3. Zapnuti kurzoru

4. RUN - spusténi méreni a uvolnéni ¢asové zakladny

5. STOP - zastaveni ¢asové zakladny a uloZzeni obrazu do paméti

6. AUTOSTORE - obraz se priibézné uklada

7. ERASE - vymazani paméti

8. Otocny regulator pro posun kurzord

9. Tlacitko TRACE vybird nabidku funkci pro ukladani obrazu do energeticky

nezavislych paméti a tla&itko SETUP vybird nabidku pro uloZeni parametrd
nastaveni osciloskopu

10. AUTOSCALE - tlacitko pro automatické zobrazeni pribéhu

11. Vertikalni zména méritka (citlivost) pro jednotlivé kandly

12. Volba zobrazeni kanald

13. Vertikdlni posun zobrazovanych signald na obrazovce

14. Vstupy kanald 1 a 2, tlaéitkem + se umozni vybér matematickych operaci v menu

15. Vstup externiho signalu pro synchronizaci

16. Casové zékladna

17. Odvozeni spoustéciho impulzu

18. HOLDOFF - doba zakazu spousténi asové zakladny v rozsahu 0,2 ms az 13.5 s

19. MAIN — DELAYED - nastaveni dvoji ¢asové zakladny (Zoom)

20. Vybér zdrojového signalu pro synchronizaci je tladitkem SOURCE a tlacitkem
MODE se vybira rezim spousténi
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21. Otocny regulator pro nastaveni Grovné spousténi

22. Horizontalni posun na obrazovce
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Technické udaje

Vertikalni systém

Sitka pasma (-3 dB):

Stridava vazba:

Kanaly 1 a 2:

Cinitel potlaceni souhlasného napéti:
Vstupni impedance:

Max. vstupni napéti:

Ijorizontélnl' systém
Casova zakladna:
Presnost: 3
Predstih spousténi CZ:

Vnéjsi spousténi
Rozsah:

Vstupni impedance:
Max. vstupni napéti:

Vzorkovaci systém
Maximalni rychlost vzorkovani:
Presnost:

0 az 100 MHz

10 Hz az 100 MHz

2 mV/dilek az 5 V/dilek £1,5 %
20 dB pfi 50 MHz

1 MQ, 13 pF

400 V (ss + Spickova hodnota)

5 s/dilek aZ 2 ns/dilek
+0,01 %
>10 dilkd

+18V
1 MQ, 13 pF
400 V (ss + Spickova hodnota)

20 M vzorkd/s
8 bitd
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